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1. DATOS BASICOS DEL TFG:

Titulo: Precesion giroscépica observada desde un modelo a escala de planeta giratorio
Descripcion general (resumen y metodologia):

El movimiento de objetos ligados a la Tierra, como sistema de referencia no inercial, siempre es
confuso. El péndulo de Foucault revela el giro terrestre y la latitud de observaciéon. El momento
angular del péndulo simple es una constante (vectorial) del movimiento que determina el plano de
oscilacién para un observador inercial. EI momento angular del péndulo, segln las condiciones
iniciales del movimiento, tiene una direccién tangente al suelo. Para un observador terrestre, la
esfera del péndulo ademas de oscilar gira respecto de la direccién vertical local con una velocidad
angular w. En el laboratorio no es posible cambiar la latitud para verificar la expresién tedrica
anterior. Un giréscopo permite establecer un giro estable en el tiempo alrededor de una direccién
invariante en el espacio. Si en una latitud A el eje del giréscopo se orientara deliberadamente
paralelo al meridiano terrestre, el eje giraria (precesién) para un observador terrestre como lo hace
el péndulo de Foucault. Sin embargo, el giréscopo deberia tener un gran tamafno para observar el
efecto (giro lento) antes de que el giréscopo se parase.

Gracias a la experiencia de Producciones Cientificas y Técnicas, se disefard un planeta a escala
usando un aro giratorio motorizado (ver figura) y al que se puede fijar un giréscopo en diferentes
posiciones (latitudes) con una cadmara cenital solidaria. El aro dispondrd de una escala graduada
para medir la latitud A. El giréscopo se equilibrara respecto de la tangente local al aro y se pondra
en marcha. Inmediatamente se iniciard la rotacién del aro, conocida la velocidad nominal Q, y la
grabacién de la cdmara. Tras varias vueltas del aro, el experimento finalizard. El video grabado se
analizara con el software Tracker con el que se medira la velocidad de giro w. Se variara la latitud y
se repetird la experiencia. Finalmente, se representard w en funcién de senA para extraer el valor
experimental de Q. Se analizardn las condiciones éptimas de la experiencia y las repeticiones
minimas.

Tipologia: Elaboracién de guias practicas clinicas o de laboratorio.
Objetivos planteados:

Puesta a punto de una experiencia de laboratorio que ilustre el cambio de orientacién de vectores
fisicos invariantes desde una perspectiva no inercial.

Bibliografia basica:

https://canal.uned.es/trackfile/5a6f9e7bb1111faf5b8b460e.mp4?forcedl=1
https://archive.org/details/surdiverssigness00fouc/page/8/mode/lup?view=theater
https://www.arts-et-metiers.net/musee/gyroscope-de-foucault

http://pcyt.es

https://physlets.org/tracker/

ke wNH

Recomendaciones y orientaciones para el estudiante:

Competencias y habilidades experimentales en el laboratorio de Mecanica. Conocimientos en
Mecénica Clasica.

Plazas: 1




2. DATOS DEL TUTOR/A:

Nombre y apellidos: MIGUEL ANGEL RODRIGUEZ VALVERDE
Ambito de conocimiento/Departamento: FiSICA APLICADA

Correo electrénico: marodri@ugr.es

3. COTUTOR/A DE LA UGR (en su caso):

Nombre y apellidos: MIGUEL ANGEL CABRERIZO ViLCHEZ
Ambito de conocimiento/Departamento: FiSICA APLICADA

Correo electréonico: mcabre@ugr.es

4. COTUTOR/A EXTERNO/A (en su caso):

Nombre y apellidos:

Correo electrénico:

Nombre de la empresa o institucion:
Direcciéon postal:

Puesto del tutor en la empresa o institucion:

5. DATOS DEL ESTUDIANTE:

Nombre y apellidos: Paula Mercedes Ollero Sdnchez

Correo electrénico: paulaollero@correo.ugr.es
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