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En este sistema, el conductor puede
ajustar la velocidad segtin su deseo
y dejar de presionar el pedal del
racelerador, y entonces el sistema es
una alternativa para controlar la
velocidad requerida sin necesidad de
presionar el pedal del acelerador.
Ademas de mantener una velocidad
iconstante, este sistema acelera o
decelera el vehiculo sin utilizar el
pedal del acelerador. Para desarrollar
las pruebas de concepto se utilizara
un porgrama Simulink/MatLab.
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