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Coordinación de 
robots mediante 
campos de 
guiado vectoriales

El sistema de guiado analizado 
formalmente habrá de ser 
implementado en la electrónica 
empotrada/microcontroladores de los 
robots, en donde la gestión de la 
memoria, recursos de computación y 
las comunicaciones son escasas y 
críticas. Se requiere programación 
en C y conocer sistemas operativos 
en tiempo real.

Analizar los patrones de movimiento 
colectivo que emergen cuando varios 
robots siguen campos vectoriales de 
guiado cuya referencia son otros 
robots.

En particular, habrá que estudiar 
convergencia y estabilidad de 
trayectorias y soluciones de las 
curvas integrales de los campos 
vectoriales de guiado asociadas a 
cada robot.

Ecuaciones diferenciales
Análisis matemático
Sistemas operativos
Algoritmica
Métodos numéricos
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