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Breve descripcion del trabajo:
Estudio e implementacion de metodologias para la deteccion de obstaculos en tiempo real. El motivo es el de desarrollar un
dispositivo de ayuda para las personas con discapacidad visual.

Objetivos planteados:

- Estudio de alternativas para la deteccion de obstaculos

- Implementacion de metodologias basadas en Machine Learning
- Comparacion de resultados

- Optimizacion para uso en tiempo real

- Disefio de un prototipo de dispositivo

Metodologia:

- Estudiar la problematica y desarrollar un modelo

- Analizar distintos frameworks y herramientas para implementacion de algoritmos de Machine Learning
- Estudiar técnicas de Machine Learning basadas en aprendizaje

- Implementacion de algoritmos en un lenguaje de programacion adecuado (Python)

- Analizar los resultados
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https://doi.org/10.3389/fict.2017.00023

A rellenar solo en el caso que el alumno sea quien realice la propuesta de TFG
Alumno/a propuesto/a: ~ Ana Fuentes Rodriguez

Canpus Fuentennera | Comision Docente de Fisicas
Avda. Fuentenneva s/n | Facultad de Ciencias
18071 Granada
Tfno. +34-958242736
almartin@ugr.es



aWVERg

m

s
’
Sngae®

Trsant

UNIVERSIDAD
DE GRANADA

Campus Fuentenueva
Avda. Fuentenueva s/ n
18071 Granada

Tfno. +34-958242736
almartin@ugr.es

Comision Docente de Fisicas
Facultad de Ciencias

Ry
.‘1
;«
o

=\
&

Facultad de Ciencias
Seccion de Fisicas

Granada, 24 de Mayo 2023

Sello del Departamento



