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Título del Trabajo: Detección de obstáculos en tiempo real mediante técnicas de Machine Learning  
 
Tipología del Trabajo:                 
(Segun punto 3 de las 
Directrices del TFG 
aprobadas por Comisión 
Docente el 10/12/14) 

   
( Marcar 
con X) 

1. Revisión bibliográfica  4. Elaboración de nuevas prácticas de 
laboratorio 

 

2. Estudio de casos teórico-prácticos  5. Elaboración de un proyecto  
3. Trabajos experimentales X 6. Trabajo relacionado con prácticas externas  

 

 
 
Breve descripción del trabajo: 
Estudio e implementación de metodologías para la detección de obstáculos en tiempo real. El motivo es el de desarrollar un 
dispositivo de ayuda para las personas con discapacidad visual. 
 
Objetivos planteados: 
 

- Estudio de alternativas para la detección de obstáculos 
- Implementación de metodologías basadas en Machine Learning 
- Comparación de resultados 
- Optimización para uso en tiempo real 
- Diseño de un prototipo de dispositivo 

 
Metodología: 
 

- Estudiar la problemática y desarrollar un modelo 
- Analizar distintos frameworks y herramientas para implementación de algoritmos de Machine Learning 
- Estudiar técnicas de Machine Learning basadas en aprendizaje 
- Implementación de algoritmos en un lenguaje de programación adecuado (Python) 
- Analizar los resultados 
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