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Breve descripcion del trabajo a desarrollar por el estudiante:

Se deberé disefiar un sistema basado en la plataforma Arduino/Raspberry Pi, que controle la
generacion y rotacion de campos magnéticos, con velocidad, frecuencia e intensidad variable por
el usuario para aplicaciones biomédicas.

Asi mismo, se realizara un estudio del seguimiento o tracking optico sobre los parametros de
posicion, velocidad y orientacion, de iméagenes tomadas de una cdmara digital. El estudio se basara
en la relacién entre su cambio con respecto a la imagen inicial o patrén, el cual cambia con el
tiempo o con algln fenémeno externo que se desea estudiar (aplicacion de una campo magnético u
eléctrico, fuerza de deformacion, temperatura, transicion de solido a liquido o viceversa, secado de
pinturas, etc.).

Mediante la correlacion de imagenes en el tiempo sera posible medir y cuantificar la evolucion de
diferentes variables, objeto de estudio [G. Iglesias Salto et al. Colloids and Surfaces A:
Physicochemical and Engineering Aspects. 2014].

El objeto del presente trabajo seré disefiar y desarrollar un sistema de control y la técnica asociada
para la medicion y procesamiento datos mediante una camara digital a través del seguimiento de
imagenes y su cambio temporal.

Granada, a 8 de mayo de 2022.

*La preasignacion de alumnos a las ofertas deben ser aprobadas por la comision de
TFG de la titulacion, y sdlo se valoraran casos excepcionales en los que el tema de
trabajo solamente pueda ser desarrollado por ese alumno en particular.



