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Breve descripcion del trabajo a desarrollar por el estudiante:

Se realizara el control digital de un péndulo invertido lineal.

Se elaboraran los modelos fisicos del sistema, utilizando las ecuaciones de Lagrange-Euler, se
realizara una simulacion del equipo mediante Simmechanics y SolidWorks y posteriormente se
realizara el control en tiempo real.

Se usara como controlador una tarjeta Arduino Mega, disefiando varias modalidades de sistemas
de control digital (PID, LQR, observadores, LQG, etc..).

La programacion se realizard con Simulink y también en C++. Se utilizaran técnicas de “swing-
up” para el levantamiento del péndulo.

Granada, 25 de Mayo de 2022

Firma tutor/es Firma estudiante
) Ulivrre

o




