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La revolucién de la Industrial 4.0 y la robotizacién esta permitiendo que cada vez mas se
‘automaticen procesos de fabricacion gracias al uso de la robdtica industrial. Dentro de esta, los
brazos robots prestan interesantes servicios por su flexibilidad y libertad de movimientos. Gracias
al desarrollo de robots cada vez mas ligeros y colaborativos, la interacciéon hombre-maquina es

posible para tareas complejas.

Una de las mayores dificultades consiste en disefiar los comportamientos de estos brazos
robéticos. Tradicionalmente la programacion se realiza a través de sistemas de ecuaciones y
‘trayectorias prefijadas. Actualmente, también es habitual ensenar al robot a través de la
intervencién de un humano que manipula el robot para que luego éste repita la secuencia de
movimientos. Sin embargo, los comportamientos y trayectorias posibles quedan limitados y sin
'capacidad de adaptacion.

1.as formas méas avanzadas de disefio se orientan a la programacion gestual mediante captacion
sensorial de comportamiento humano y uso de algoritmos de aprendizaje para desarrollar
controladores que imitan el comportamiento. Dentro de esto, la inclusion de sensores para percibir

el entorno permite al robot adaptarse a situaciones cambiantes, por ejemplo, para evitar obstaculos.

El TFG indagara en este altimo enfoque para generar datos de comportamiento humano, aplicar

aprendizaje automatico a partir de estos datos y disefiar modelos que imiten estos
comportamientos. El trabajo se realizara sobre el robot industrial colaborativo UR10 de Universal

Robots con seis grados de libertad. Se recomienda cursar la asignatura optativa “Control
Inteligente” y tener conocimientos de programacion en C++ o Python.
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