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Breve descripcion del trabajo a desarrollar por el estudiante:
Este proyecto pretende desarrollar un sistema de control para un resonador basado en la variacion
de uno de los pardmetros del sistema. Este sistema sera aplicable al control de la dindmica de
nanoparticulas levitadas dpticamente en alto vacio.
El estudio se realizara considerando un circuito RLC de capacidad variable con un varactor que
simule la dindmica del nanoresonador. Las tareas a realizar son las siguientes:
1) Estudio de la dindmica estocastica debida al ruido de Johnson del circuito RLC. Simulacién
computacional de esta dindmica.
2) Montaje de un circuito RLC con capacidad variable. Medida de su respuesta en frecuencia.
3) Desarrollo de un sistema de control que maximice o minimice la corriente en el régimen
sub-amortiguado. Para ello se programara una tarjeta FPGA que permita la adquisicion de
la sefial del circuito y la variacién paramétrica de la capacidad del varactor con una sefial
sinusoidal con una relacion de fase fija respecto de la oscilacién del circuito.
4) Disefio e implementacion de esquemas alternativos de control a la variacién paramétrica de
la capacidad del circuito.
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