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Breve descripcion del trabajo a desarrollar por el estudiante:

Partiendo de un vehiculo mini-segway ya construido, con dos motores DC, tarjeta
controladora Arduino UNO, sensores inerciales (acelerometro y girdscopo
triaxiales), “encoders”, interfaces de potencia, sistema de alimentacion,
comunicacion Bluetooth, y demas elementos), se elaborara el modelo fisico del
sistema, se realizara una simulacion del mismo mediante Simmechanics y
SolidWorks y posteriormente se realizara el control real disefiando varias
modalidades de sistemas de control digital (PID, LQR, observadores, LQG, etc..).

Se utilizaran filtros de Kalman para la medida de la inclinacion de balanceo, a partir
de las sefales de aceleracion y velocidad angular. La programacion se realizard con
Simulink y también en C++.

Se realizara ademas una aplicacion Android para el control de la trayectoria del
vehiculo y para la visualizacion dindmica de las principales sefiales (inclinacion,
posicion en el plano, velocidad, etc..).
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