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Breve descripción del trabajo a desarrollar por el estudiante:

A partir de un modelo a escala de una motocicleta eléctrica con motor DC, tarjeta 
controladora Arduino UNO, sensores inerciales (acelerómetro y giróscopo 
triaxiales), “encoder”, servo para control de dirección , interfaz de potencia, sistemas 
de alimentación, y demás elementos), se elaborará el modelo físico del sistema, y se 
diseñarán varias modalidades de sistemas de control digital (PID, LQR, 
observadores, LQG, etc..). 

Se utilizarán filtros de Kalman para la medida de la inclinación, a partir de las 
señales de aceleración y velocidad angular.

Posteriormente se simulará el comportamiento de la motocicleta con los distintos 
sistemas de control, mediante un modelo Simmechanics, para finalmente 
implementarlo en el sistema real mediante programación con Simulink y también en 
C++.

Se establecerá una comparación de la evolución dinámica de las señales medidas 
con las señales obtenidas en las simulaciones.
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