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Breve descripción del trabajo a desarrollar por el estudiante:

Mediante el mencionado proyecto, se pretende alcanzar la construcción de un sistema consistente 
en un robot móvil completo para la recolección y tratamiento de datos ambientales, a saber, 
temperatura, humedad, presión ambiental y luz, usando la plataforma que adquiera las variables 
ambientales y controle el desplazamiento de la plataforma móvil tipo "rover", con el fin de 
caracterizar un determinado ambiente de cultivo, ofreciendo así un medio para el estudio de las 
condiciones más favorables de germinación-cultivo, y una herramienta de monitorización-control 
de las mismas. Se propone como material para el desarrollo los sistemas PSoC de Cypress y 
plataformas de RFID de arduino. 
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