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Breve descripcion del trabajo a desarrollar por el estudiante:

Se persigue una mejora del prototipo desarrollado para “Advanced Lower-Limb Orthosis for
Rehabilitation” completamente en metal, este prototipo fue llevado a cabo por colaboradores de la
Federal University of Espirito Santo.

La utilidad del prototipo es evaluar la posibilidad de uso de esta herramienta en las terapias
de rehabilitacion posteriores a las operaciones de menisco y otras patologias de la rodilla.

El sistema cuenta con un motor con una caja reductora incorporada controlado por un driver
de potencia. La posicion de giro se monitoriza con un sensor acoplado mecanicamente al eje de
giro y se llevara a cabo el procesamiento de sefial a través de un Arduino Mega que ademas,
realizara las tareas de control en bucle cerrado de los ejercicios de rehabilitacion.



http://directorio.ugr.es/static/PersonalUGR/*/entidad/02B082
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llustracion 2: Sistema completo en la rodilla de un paciente.

El prototipo serd modelado en 3D con Solidworks y fabricado mediante fresado por control
numérico. Se disefiaran las placas de control sobre la que se acoplara el Arduino Mega asi como se
incorporara un sistema de gestion de la alimentacion.
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