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'Breve descripcion del trabajo a desarrollar por el estudiante:

|

. El objetivo del presente trabajo sera disefiar el modelo dinamico lineal del sistema de
control Bola y Plato de forma optima y se implementaran distintas configuraciones de
control.

Se realizara un estudio de los sensores y actuadores apropiados para dicho sistema.
A continuacion se procedera a construir éste y disefiar una aplicacion de medida y
' supervisién para la posible interactuacién y control con el sistema.
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