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T?.reve descripcion del trabaj:a de—sarrﬁar por el estudiante: 7

El dispositivo “bola en barra” es un sistema de control que pretende gobernar la posicién de una
bola sobre una barra basculante, cuya inclinacién se puede modificar mediante un motor acoplado
en la barra. Se estudiaran diferentes estrategias de control discreto tales como PID, o de control
por realimentacion de estados (configuracion servo, integrador, observador, LQR, etc..) y tras la
evaluacion y simulacion de dichos métodos. se implementaré fisicamente utilizando la plataforma
Arduino. Se creard ademas una aplicacion para Smartphone o PC, que permita mandar consignas
de posicion de la bola en la barra cuando se desee y supervisar las sefiales de medida y control en
‘tiempo real.
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