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Breve descripcion del trabajo a desarrollar por el estudiante:

En el proyecto, inicialmente se obtendra el modelo dindmico lineal del sistema a controlar, y su
representacion en el espacio de estados. Posteriormente se construird el modelo mecatrénico
utilizando los sensores y actuadores apropiados, médulos de potencia y tarjeta micro -
controladora. El objetivo principal es disefiar un sistema de control 6ptimo que permita regular la
posicién angular de una variante de péndulo invertido, asi como el desarrollo de una aplicacién
de medida, control simulacién y visualizacién de resultados. Se propone en este trabajo la
implementacion de diversas configuraciones de control discreto (tipo servo, con integrador, PID,
LQR, etc) .
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