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1. DATOS DEL TEG OFERTADO:

Titulo: Revision bibliogréafica sobre robots biologicamente inspirados

Palabras clave: biorobots, comportamiento adaptativo, auto-organizaciéon de grupos de agentes, nanorobots,
biologia sintética.

Resumen:

Introduccién
Diversos estudios han demostrado que la biologia puede ayudar de una manera muy efectiva en el disefio de robots
autonomos. (Pfeifer, Lungarella, & lida, 2007).

Los seres vivos son capaces de sobrevivir en entornos cambiantes e inciertos, propiedades imprescindibles cuando —por
ejemplo- un robot explora otros planetas. Las aplicaciones de este tipo de robots son miltiples, siendo un buen ejemplo
el desarrollo de nanorobots capaces de transportar medicamentos a células especificas del cuerpo humano (Douglas,
Bachelet, & Church, 2012)

Adicionalmente, cuando se intentan desarrollar este tipo de sistemas se descubren aspectos desconocidos del
comportamiento de los seres vivos que resultan de gran interés biol6gico. Un ejemplo magnifico de esto ultimo son los
descubrimientos obtenidos gracias a la biologia sintética.

Objetivos

El estudiante realizara una bisqueda bibliografica sobre los tltimos avances en el campo de los robots biol6gicamente
inspirados. Dada la amplitud del campo se cefiird a una subdiscplina de su eleccion: robots inspirados en insectos,
robots acuaticos, uso de estos robots en educacion, nanorobots y biologia sintética, nanorobots y toxicologia,
nanorobots y exploracion espacial...

Para realizar este estudio el estudiante aprendera a utilizar las dltimas herramientas de gestion de articulos cientificos.
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Tabla de actividades y dedicacion estimada:

Planteamiento, orientacion y supervision 50
Exposicion del trabajo 30
Desarrollo del trabajo 140

Preparacion de la memoria 80
TOTAL (12 ECTS) 300 horas
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