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Título del Trabajo: Simulación del movimiento de prótesis robóticas utilizando 
Modelos ocultos de Markov

Tipología del Trabajo: Teórico y computacional

Breve descripción del trabajo: En este trabajo se pretende construir y simular modelos ocultos de 
Markov mediante técnicas bayesianas que permitan simular secuencias de
movimientos de manos y brazos robóticos para realizar determinadas 
tareas como coger y mover objetos, y que podría ser de utilidad para 
diseñar sistemas para la asistencia a personas con discapacidad.
Para ello se propone utilizar datos de procesos cerebrales reales, en caso 
de encontrarlos en la literatura, para comprobar la veracidad del modelo 
creado. 
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